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  معرفي ليگ : -١

شده را با دقت  ريزي كنند كه بتواند مسير هزارتوي تعيين ها بايد رباتي طراحي و برنامه در ليگ ماز خط، تيم 
و بدون   (Loop) ماز خط به دو نوع داراي حلقه.  و سرعت طي كند و بدون خروج از مسير، به خط پايان برسد 

كنندگان بايد رباتي بسازند كه با  گردد و شركت شود. در اين ليگ، نوع داراي حلقه برگزار مي حلقه تقسيم مي 
ي سفيد دنبال كرده و مسير اصلي  رنگ را بر روي زمينه استفاده از سنسورهاي مناسب، مسير خطي مشكي 

دقيقه زمان اوليه جهت يافتن مسير اصلي در نظر گرفته شده است. پس  ٥براي هر تيم،  .ئماز را تشخيص دهد 
كار منتظر بماند. سپس، هر تيم  به ي شروع بازگردد و در وضعيت آماده نقطه از شناسايي مسير، ربات بايد به  

بيشترين  در نهايت، تيمي كه  .  شودسه بار فرصت ثبت ركورد دارد و بهترين زمان به عنوان ركورد نهايي ثبت مي 
 . ي مسابقه خواهد بود، برنده امتياز را داشته باشد 

  

  

  ها :تيم -٢

 .عضو اصلي داشته باشد  ٦تواند حداكثر هر تيم مي  - 

  . كنندگان وجود نداردگونه محدوديت سني براي شركت در اين ليگ هيچ  -

شود تا صلاحيت فني اعضا براي حضور  مي   گرفته ي فني  ، از هر تيم يك مصاحبه هاركورد گيري پيش از آغاز    -
 .ها تأثير خواهد داشتنهايي تيم  امتيازدهيدر ليگ ارزيابي گردد. نتايج اين مصاحبه در 

  

  

  ربات:  -٣

صورت كاملاً مستقل و هوشمند عمل  تاپ يا هر سيستم خارجي ممنوع است و ربات بايد به ارتباط ربات با لپ  -
  .كند 

  .هر تيم مجاز به ساخت و استفاده از تنها يك ربات در مسابقات است -

  بندي شده در مسابقات ممنوع است.وجود بيش از يك ربات ساخته و سرهم -



      

3 IUT Robotic   -  خط  ليگ حل ماز  

ربات بايد   .د متر باش سانتي  ١٥( طول و عرض) و ارتفاع حداكثر  سانتي متر    ١٧×١٧ربات نبايد بيشتر از    ابعاد  -
در طول    . ابعاد ربات بايد قرار بگيرد  ١٧×١٧ابعاد    اي بهدر جعبه  ، به راحتياز بدنه  هيچ بخشيبدون جدا شدن  

  مسابقات ثابت بماند و تغيير نكند.

  . انجام شودنبايد از بالا پردازش بايد كف ربات قرار بگيرد و  محل نصب آندر صورت استفاده از دوربين،  -

  .ي ربات يا خارج از زمين مسابقه ممنوع استاستفاده از هرگونه دوربين يا حسگر در خارج از بدنه  -

  . ربات نبايد از مسير ماز خارج شود؛ در صورت خروج، امتيازي براي آن نوبت ثبت نخواهد شد  -

  .اي از خود جدا كند يا علامتي روي زمين بر جاي بگذاردربات نبايد قطعه  -

  . صورت كاملاً خودكار انجام شوددست زدن به ربات در حين ركوردزني ممنوع است و عملكرد آن بايد به  -

  .ي موجود در بازار ممنوع استهاي آماده ربات بايد توسط اعضاي تيم ساخته شود و استفاده از ربات -

يابي شود، ممنوع است. در صورت وجود  نصب هرگونه كليد يا سوئيچ كه موجب تغيير كد يا الگوريتم مسير   -
ي باتري بايد از نوع صفر  كليد تغذيه .  كليد روي ربات، بايد پيش از رونمايي و با هماهنگي داوران، پوشانده شود

در صورت وجود هرگونه ابهام، كد ربات توسط تيم داوري    .و يك (راكر سوييچ يا كلنگي و مشابه آن) باشد 
نمايشبررسي مي  تيم موظف است همان كد  و  كند داده شود  بارگذاري  ربات  همان لحظه روي  در  را  .  شده 

  . كننده استي تيم شركتريختگي كاليبراسيون يا خطاهاي احتمالي بر عهده هممسئوليت هرگونه به 

ي  صورت اتوماتيك و هوشمند طراحي شده باشد، پس از يافتن مسير اصلي و بازگشت به نقطه اگر ربات به   -
ي ثانيه قبل از شروع ركورد صبر كند تا داوران براي ثبت زمان آماده شوند. (اين زمان و نحوه   چند شروع، بايد  

  عملكرد بايد با داوران هماهنگ شود) 

  .عدم رعايت هر يك از قوانين فوق، منجر به رد صلاحيت فوري ربات خواهد شد  -
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  : زمين مسابقه -٤

  .يا نئوپان بوده و سطح آن به رنگ سفيد است MDF زمين مسابقات از جنس چوب -

  .متر تشكيل شده استميلي  ١٦رنگ با ضخامت تقريبي مسير مسابقه از خطوط مشكي -

  . باشد متر مي سانتي  ١٤ حدود موازي از يكديگر  مشكي رنگ  ي خطوطفاصله  -

  .متر استسانتي  ١٥/ ٦ي بين هر دو تقاطع نيز حداقل فاصله  -

  .شود متر مشخص مي سانتي  ١٥/ ٦ي سياه توپر با قطر ي پاياني مسير با يك دايره نقطه  -

  فاصله دارد. متر  سانتي ٦/١٥حداقل   و خط از لبه ميز  متر استسانتي ٢٣٤×٢٣٤ابعاد زمين   -

  .متر استسانتي  ١٥/ ٦×٦/١٥ مربع است كه ابعاد هر مربع  ١١مربع در  ١١از   متشكلزمين مسابقات  -

  . قرار داردها وسط اين مربع   در متر سانتي  ٦/١با ضخامت حدود  مشكي رنگ  خطوط -

  درصد خطا هستند.  ١٠شده داراي حداكثر تمامي ابعاد ذكر  -

  . يافتن خط مشخص هستند شوند و تنها با پايانگذاري نمي بست نشانهمسيرهاي بن  -

  باشد. ) مي Loop(  مسير مسابقه شامل حلقه  -

  درجه هستند و منحني ندارند. ٩٠ي موجود در مسير  زوايا -

  .ي آغاز تا پايان منتهي شوند ممكن است چند مسير صحيح وجود داشته باشد كه از نقطه  -

  .توانند چندين مسير مختلف را امتحان كنند تا مسير اصلي را بيابند ي شناسايي مسير مي ها در مرحله ربات  -

(نقطه شروع  . گيردنقطه شروع مربع در پايين سمت چپ طبق تصوير قرار دارد و ربات روي آن قرار مي  -
  رنگي نبوده و فقط يك خط در آن مربع است)

، اما فرصت  شودتر و شرايط نوري مشابه فراهم نمي اي با ابعاد كوچككنندگان ميز تست جداگانه براي شركت   -
  شود. كاليبره كردن در شرايط خاص داده مي 

برگزاري محرمانه باقي مي   - روز  تا  از تكميل آماده زمين اصلي مسابقات  تيم ماند و پيش  ها رونمايي  سازي 
  .كنندگان قرار نخواهد گرفتگونه اطلاعاتي از مسير در اختيار شركت هيچ. نخواهد شد 
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  .اي از مسير مسابقات در تصوير زير قابل مشاهده استنمونه 

  

  

  

  

  

  

  

  

   

                      

                      

                      

                      

                      

                      

                      

                      

                      

                      

                      

 نقطه شروع 

 

 



      

6 IUT Robotic   -  خط  ليگ حل ماز  

نحوه برگزاري:  -٥  

شود تا صلاحيت هر تيم براي شركت در مسابقات  قبل از برگزاري مسابقات از هر تيم مصاحبه فني گرفته مي  -
    بررسي شود. 

  مسير اصلي دارد. پيدا كردندقيقه زمان براي   ٥هر تيم  -

  شود.كند و با به رسيدن ربات به دايره پاياني زمان متوقف مي با حركت ربات، زمان شروع به شمارش مي  -

ربات بعد از پيدا كردن مسير بايد به نقطه شروع بازگردد، صبر كند و با اجازه داور دوباره شروع به حركت    -
   .تا ركوردگيري انجام شود كند 

  حسوب شده و خطا م  شروع برگردانده شود، طه  از پيدا كردن نقطه پايان، ربات بصورت دستي به نق  س پاگر    -
  گردد.از امتياز آن تيم كسر مي 

اين    - امتيازي از  نقطه پاياني را پيدا نكند، اجازه ركوردزني ندارد و  درصورتيكه ربات در زمان تعيين شده 
  مرحله كسب نخواهد كرد. 

ركورد، به عنوان ركورد    ٣ترين ركورد ثبت شده از بين اين  فرصت براي ركوردزني دارد، سريع   ٣هر ربات    -
شود و بايد از اطلاعات قبلي استفاده  شود. بين هر ركورد، دوباره فرصت مسيريابي داده نمي اصلي انتخاب مي 

  شود.

  .كند امتياز بيشتري از اين مرحله كسب مي  ،تري را ثبت كند هر تيمي كه زمان كم -

ربات،  هنگام ثبت ركورد  - به  بزند   دست زدن  ،  ممنوع است و در صورتي كه اپراتور هر تيم به ربات دست 
  سوزد و بايد از ابتدا ركوردزني را انجام دهد. فرصت ركوردزني مي 

ليگ تحويل دهند تا در    مسئولهاي شركت كننده بايد ربات خود را به  زمين، تمامي تيم  رونماييقبل از    -
  باشد. از زمين مسابقات ممنوع مي رو نمايي قرنطينه بماند. تغيير كد ربات بعد از 

شود و به صورت همزمان  طراحي و ساخته مي  مربوطهزمين به صورت كاملا محرمانه توسط كميته ليگ    -
  شود. مي رو نماييها براي تمامي تيم

  هايي باشند كه نشان دهنده لوگو يا نام هر تيم است.ها بايد شامل برچسب ربات -

و ... را تغيير دهند يا تنظيم كنند اما  ، باتري  توانند تايرها، سنسورها، چسبها مي در هنگام ثبت ركورد تيم-
  اي كه باعث تغيير كد شود ممنوع است. ، يا هر قطعهكنترلر ريزي مانند ميكرو هاي قابل برنامهICتعويض  

  شوند.هاي دقيق و  سنسورهاي مخصوص اندازه گيري ميها توسط كرنومترتمامي ركوردها و زمان -
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  د. نآن را به صورت كتبي به كميته و داوران تحويل ده بايد  در صورت هرگونه اعتراضي،ها تيم -

  تخلفات:  -٦

  شود. باشد و تبعات آن با تصميم داور مشخص مي تخلف مي موارد زير  

  اي از ربات پشت سر پشت سر گذاشتن تكه) ٦-١

  (طبق قانون) نامناسب ابعاد ) ٦-٢

  پيدا كردن مسير اصلي با استفاده از ارتفاع دادن ربات) ٦-٣

  تغيير دادن كد بعد از رو نمايي زمين ) ٦-٤

) در صورتي كه داوران تشخيص دهند تيمي مسير اصلي را با كد به ربات داده است و ربات هوشمند ٦-٥
  شود. تيم بدون بازگشت مبلغ ثبت نام، از مسابقات حذف مي ،نيست

  هاي آماده  ) استفاده از ربات٦-٦

  

  

  امتيازدهي:  -٧

  باشد. مصاحبه فني مي  مربوط به  نهايي بخشي قابل توجهي از امتياز -

انجام مي   - در تو مسير متفاوت)  امتياز مرحله وزن  ركوردگيري در دو مرحله (دو روز متوالي و  شود و هر 
  متفاوتي دارد. 

بهترين ركورد بعنوان ركورد نهايي ثبت شده و هر رباتي كه سريعتر مسير را پيمايش كند، امتياز بيشتري    -
  كسب خواهد كرد. 

شود و تصميم نهايي به عهده داوران هر ليگ  تشخيص و محاسبه امتيازها توسط داوران هر ليگ انجام مي  -
  است. 

نظر داوران و كميته تعيين كننده است و پس از اعلام    ، در صورت بروز هرگونه مشكل غيرقابل پيشبيني  -
  نهايي هيچ اعتراضي پذيرفته نيست.
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بندي  ها با ضرايب مختلف با هم جمع شده و رتبه در نهايت امتيازهاي مربوط به مصاحبه فني و ركوردزني   -
  كند.نهايي را مشخص مي 

روي امتيازات نهايي    امتياز منفي در نظر گرفته شده و برها در روند مسابقات،  صورت خطا كردن تيم در    -
  گردد. اعمال مي

  شود.هر گونه اعتراض بايد بصورت مكتوب باشد و اعتراض شفاهي به هيچ عنوان پذيرفته نمي -

  

  

  نكات نهايي:  -٨

اند سايت مسابقات را دنبال كرده و اخرين نسخه از  ها موظفقوانين ممكن است تغيير كنند. بنابراين تيم  -
  قوانين را با دقت مطالعه كنند.

هرگونه اعتراض خارج از عرف يا با صداي بلند و بي احترامي به داوران و مسئولان برگزاري مسابقات، خارج   -
  از قوانين بوده و داور اجازه دارد تيم را از مسابقات حذف كند، حتي اگر آن تيم مقام آورده باشد. 

ي اعتراض امكان پذير بوده و بايد نزد داوران ثبت رسمي شود تا به آن  اعتراض فقط از طريق نوشتن برگه   -
  رسيدگي شود در غير اينصورت امكان عدم رسيدگي به اعتراضات شفاهي وجود دارد. 

  شركت كردن در مسابقات به منزله قبول تمامي قوانين ذكر شده است. -

  مراجعه فرماييد.  robo.iut.ac.irدر صورت وجود هرگونه پرسش به سايت مسابقات  -

 IUT_Robotic@  آدرس كانال تلگرام: -

  RoboIUTآدرس كانال اينستاگرام:    -

  robo.comp@iut.ac.irايميل ارتباط با كميته و پرسش و پاسخ :  -
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  پيروز، موفق و سربلند باشيد.

 


